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TEME (TEMATICI) PENTRU CONCURS

TEMA 1: Sistem inteligent pentru vehicule conectate bazat pe tehnologii emergente

Continut / Principalele aspecte abordate

Industria auto trece printr-o transformare radicald, centratd pe conectivitate, automatizare,
electrificare si partajare (trends ACES). In acest context, vehiculele conectate si autonome (CAV) devin
elemente cheie ale ecosistemului de mobilitate inteligentd. Integrarea tehnologiilor emergente —
precum Al, 5G, edge computing si sisteme V2X - deschide oportunitati pentru dezvoltarea unor
sisteme de cooperare intre vehicule, infrastructura si utilizatori, cu scopul de a imbunatati siguranta
rutierd, eficienta energetica si experienta personalizata a utilizatorului.

Aceasta cercetare propune dezvoltarea unui sistem inteligent de cooperare vehiculard, capabil sa:

e Monitorizeze si analizeze in timp real stilul de conducere al utilizatorului, folosind algoritmi de
machine learning si date provenite de la senzori vehiculari, smartphone-uri si module OBD;

e Comunice cu alte vehicule si infrastructura urband inteligenta prin protocoale V2V, V2I si V2X,
pentru a anticipa pericole, optimiza rutele si reduce congestia;

e Furnizeze asiguratoriilor si operatorilor de flote informatii personalizate privind
comportamentul de condus, pentru dezvoltarea unor modele dinamice de tarifare si
mentenanta predictivd;

e Utilizeze edge computing pentru procesarea locald a datelor sensibile, reducand latentele si
crescand rezilienta sistemului;

e Exploateze retelele sociale si smartphone-urile ca interfete de interactiune cu utilizatorii,
oferind feedback in timp real si gamificare pentru un stil de conducere responsabil.

Gradul de inovatie consta in integrarea multi-dimensionald a surselor de date si a retelelor de
comunicatie pentru o mobilitate colaborativa si sustenabild. Valorificarea datelor colective de la flote
si utilizatori individuali va permite dezvoltarea unor modele predictive si adaptive de mobilitate
urbang, sustinand tranzitia cdtre orase inteligente.
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