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TEME (TEMATICA) PENTRU CONCURS

TEMA 1. Ingineria si managementul monitorizarii performantei umane in mediile
operationale moderne, in contextul Industry 5.0

Continut/ Principalele aspecte abordate

-Creare scenarii de lucru apropiate de situatii operationale reale;

-Colectare date (timp reactie, greseli, adaptare, indeplinire obiective);

-Stabilirea metodelor tehnice de colectare a datelor (senzori, dispozitive, fise digitale de
observare);

-Analiza performantei umane in medii operationale simulate cu accent pe factorii de stres,
oboseald, atentie si capacitate de adaptare;

-Compararea modurilor de evaluare a performantei umane in diferite sectoare (industrial,
militar, interventii de urgentd, infrastructuri critice);

-Analizare date participanti in functie de rol, experienta si nivel de pregdtire,

Bibliografie recomandata:

Breque, M., De Nul, L., & Petridis, A. (2021). Industry 5.0: Towards a sustainable, human-
centric and resilient European industry. European Commission — Research and Innovation.
ISBN 978-92-76-25308-2

Alves, J., Lima, T. M., & Gaspar, P. D. (2023). Is Industry 5.0 a Human-Centred Approach? A
Systematic Review. Processes, 11(1), 193. https://doi.org/10.3390/pr11010193

Zhang, C., Wang, Z., Zhou, G., Chang, F., Ma, D,, Jing, Y., Cheng, W., Ding, K., Zhao, D. (2023)
Towards new-generation human-centric smart manufacturing in Industry 5.0: A systematic
review, Advanced Engineering Informatics, Volume 57, 102121, ISSN 1474-0346,
https.//doi.org/10.1016/j.aei.2023.102121.

Passalacqua, M., Pellerin, R., Magnani, F., Doyon-Poulin, P., Del-Aguila, L., Boasen, J., & Léger,
P. M. (2025). Human-centred Al in industry 5.0: a systematic review. International Journal of
Production Research, 63(7), 2638-2669. https://doi.org/10.1080/00207543.2024.2406021
Arsalan, A., Majid, M., Nizami, I. F., Manzoor, W., Anwar, S. M., & Ryu, J. (2022). Human stress
assessment: A comprehensive review of methods using wearable sensors and non-wearable
techniques. arXiv preprint arXiv:2202.03033.

Sean L. Corrigan, Spencer S.H. Roberts, Stuart A. Warmington, Jace R. Drain, Jamie L. Tait,
Sean Bulmer, Luana C. Main, (2023). Overnight heart rate variability responses to military




combat engineer training, Applied Ergonomics, Volume 107, 103935, ISSN 0003-6870,
https://doi.org/10.1016/j.apergo.2022.103935.

Schilder, F. P. M., Withagen, F. M., de Weijer, A. D., Bruinsma, B., & Geuze, E. (2024).
Examining the applicability of virtual battle space for stress management training in military
personnel—A validation study. Stress and Health, 40(6), e3475.
https://doi.org/10.1002/smi.3475

Trstenjak, M., BeneSova, A., Opetuk, T., & Cajner, H. (2025). Human Factors and Ergonomics in
Industry 5.0—A Systematic Literature Review. Applied Sciences, 15(4), 2123.
https.//doi.org/10.3390/app15042123

Friede, G., Busch, T., & Bassen, A. (2015). ESG and financial performance: aggregated
evidence from more than 2000 empirical studies. Journal of Sustainable Finance &
Investment, 5(4), 210-233. https://doi.org/10.1080/20430795.2015.1118917

Liu H and Xu Y (2024) The impact of ESG ratings on the quality and quantity of green
innovation of new energy enterprises. Front. Energy Res. 12:1382139. doi:
10.3389/fenrg.2024.1382139

Note /Preconditii / Obs.:

[Ix Doctorat stiintific
Ox Doctorat profesional

Ox cu finantare de la bugetul de stat
Ox cu taxa sau cu finantare din alte surse decat bugetul de stat

TEMA 2: /ngineria si managementul rezilientei logisticii navale in contextul constrangerilor
geopolitice- evaluarea vulnerabilitatii retelelor de transport maritime performantelor
sistemelor tehnologice militare moderne

Continut / Principalele aspecte abordate

-capabilitdti operationale si capabilitdti dinamice in managementul rezilientei

-grafuri de semnal Mason pentru reprezentare grafica a sistemelor liniare; evaluarea functiei
de

transfer globale a retelei, fara rezolvarea efectivd a sistemelor de ecuatii

-elemente de programare liniard pentru identificarea rutelor optime cost/timp, sub
constrangeri de capacitate a stramtorilor si echilibrul fluxurilor multiple

- bazele dezvoltarii modelelor hibride care sd combine: (i) ecuatii hidrodinamice

(continuitate, Navier-Stokes) pentru descrierea fluxului navelor prin stramtori; (ii)

grafuri de semnal Mason pentru propagarea perturbdrilor in retea; (iii) optimizare

logisticd pentru minimizarea costurilor si timpilor de tranzit sub constrangeri

-elemente specifice: cartografiere normativa- alinierea la cerintele NIS2, DORA, CER si Cyber
Resilience Act, derivarea indicatorilor de conformitate operationald; constructia modelului
hidrodinamic: parametrizat cu date hidro-meteo reale si geometria stramtorilor critice;
optimizari specifice pentru identificarea rutelor critice, a nodurilor vulnerabile si a investitiilor
prioritare in redundanta




- elemente de managementul riscului si managementul performantelor sistemelor logistice
maritime moderne
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TEMA 3: Ingineria si managementul sistemelor UAS si C-UAS- strategii de integrare a
tehnologiilor bazate pe inteligenta artificiala si blockchain

Continut / Principalele aspecte abordate

- proiecte, programe, portofolii specifice UAS/ C-UAS si echiparea cu Al/ Blockchain in era
inovatiei Industry 4.0

-aplicarea  metodologiei PRISMA pentru filtrarea articolelor; identificare, screening,
eligibilitate si includere; tendintele actuale de cercetare si aplicabilitatea in scenarii
operationale

-arhitecturarea sistemelor UAS/ C-UAS- scalabilitate si modularitate in functie de nivelele de
autonomie si metodele de procesare a informatiei; integrare Al/ ML/ DL/ RL/ DON (Deep Q-
Networks), PPO (Proximal Policy Optimization), si abordarilor de tip swarm intelligence.
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TEMA 4: Ingineria si managementul proceselor de integrare a sistemului "U-space" in
actuala arhitectura a spatiului aerian in contextul proliferarii sistemelor UAS si UAM

Continut / Principalele aspecte abordate

-intelegerea transformarii arhitecturilor spatiului aerian (ATM clasic nu e conceput pentru
operatii cu drone mici la altitudine joasd in zone aglomerate)

-intelegerea conceptului U-Space, digital si automatizat pentru asigurarea sigurantei,
securitatii si eficientei integrarii dronelor

-demonstrarea modului de asigurare a principiilor operationale: infrastructura tehnologica,
cadre de reglementare, sisteme de comunicatii, metodologii de risc/ rezilientd, provocari de
integrare.

-intelegerea evolutiei tehnologiilor UAS si a limitelor ATM clasice




- cazul U-Space pentru drone — inetegrarea oeratiunilor prin sisteme digitale si automatizate
-the case of drone traffic management and safe integration of UAV operations into shared
airspace through highly digitalized and automated services.

-cercetari VLL ( Very Low-Level Airspace ); obstacole, conditii meteo, densitate extrema in
zone aglomerate

-cercetari UAM (Urban Air Mobility); drone autonome, taxi aerian, integrare stmart-city
-cercetari in domeniul USSA (U-Space Service Architecture)

-modele matematice UAS/ UAM : modele de densitate, modele de conflict, evaluarea riscului/
rezilientei

-sisteme CNS (Communication and Navigation Systems) si navigatii inovative

-integrarea Al in U-Space; modele de decizii autonome; modele Sl (swarm intelligence)
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